METODE - Sumar
Notatii:
f(x) =0 - Sistemul neliniar
. . . afl
F(x) =Jacobianul functei f(x): F; =—-
5'Xj
x© = aproximatia initiala a solutiei @ (in general, apropiati de a).

METODA - SCHEMA DE ITERARE

1. Punct fix
Pentru n>0:
F(x@).ox™ = £ (x™)
X(n+1) — X(n) +5X(n+1)
n>0;
Jacobianul F(x) se actualizeaza dupa un numir de pasi (uzual, 3-4 pasi).
In program:

- Jacobianul se actualizeaza dupa 3 pasi;
- Jacobianul este calculat numeric (v. pct. 3) cu h=1E -3;

2. Newton
Pentru n>0:
F(x™)-x™ =—f(x)

X(n+1) — X(n) +5X(n+1)

3. Newton-numeric (sau: Newton-discret)

Schema de iterare este cea de la metoda Newton (pct. 2).
Jacobianul este calculat numeric (derivatele partiale se calculeaza prin diferente finite):

of.  Fi(Xy o X +h X ) = O X %)

OX; h

]

Tn program: h=1E —3.



4. Broyden-1 (Broyden ”Good” Update)

B, este aproximatia jacobianului la pasul k.

Initializare: B, = F(x?), iar F(x®) se calculeaza numeric (pct. 3)
- Schema de iterare:

Pentru k >0:

B.s, =—f®

XD =x® g

yi =F(x*P) - f(x");

Actualizeazd B, ;

- Formula de actualizare a lui B, :

~-B,s.)s, "'
Bk+1:Bk+(yk Tk Sk
Sk Sy

5. Broyden-2 (Broyden ”Bad” Update)

Aceeasi definitie si initializare pentru B, .

Notatie: H, =B, (inversa lui B, ).
- Schema de iterare:
Pentru k >0:

s, =—H, -f(x®)
X =x +s,;

k+ k)y .
Yy =F(xEP)—F(x);
Actualizeaza H,;

- Formula de actualizare a lui H, :

(Sk B Hkyk)SkT Hk
T

S, Hyy

He, =H+



Testul de oprire a iteratiei

x| <eps sau  |[Is, [I<eps;

Numar de iteratii (n sau k) < nlim



