
METODE – Sumar 

Notații: 

0xf )(  - Sistemul neliniar 

)(xF  = Jacobianul funcței )(xf : 
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x  = aproximația inițială a soluției α  (în general, apropiată de α ). 

METODA  – SCHEMA DE ITERARE 

1. Punct fix 

Pentru 0n : 

)()( )()1()0( nn
xfxxF     

)1()()1(   nnn xxx   

0n ; 

Jacobianul )( )0(
xF  se actualizează după un număr de pași (uzual, 3-4 pași). 

În program: 

- Jacobianul  se actualizează dupa 3 pași; 

- Jacobianul este calculat numeric (v. pct. 3) cu 31  Eh ; 

 

2. Newton 

Pentru 0n : 

)()( )()1()( nnn
xfxxF    

)1()()1(   nnn xxx   

 

3. Newton-numeric (sau: Newton-discret) 

Schema de iterare este cea de la metoda Newton (pct. 2). 

Jacobianul este calculat numeric (derivatele parțiale se calculează prin diferențe finite): 
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În program: 31  Eh . 



 

4. Broyden-1  (Broyden ”Good” Update) 

kB  este aproximația jacobianului la pasul k. 

Notăm, în ceea ce urmează, kx  în loc de )(k
x  (și ks  în loc de )1( k

x ). 

Inițializare: )( 00 xFB  , iar )( 0xF  se calculează numeric (pct. 3) 

- Schema de iterare: 

Pentru 0k : 

)( kkk xfsB   

kkk sxx 1 ; 

)()( 1 kkk xfxfy   ; 

Actualizează kB ; 

- Formula de actualizare a lui kB : 
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5. Broyden-2  (Broyden ”Bad” Update) 

Aceeași definiție și inițializare pentru kB . 

Notație: 
1

 kk BH  (inversa lui kB );  

Inițializare: 
1

00


 BH . 

- Schema de iterare: 

Pentru 0k : 

)( kkk xfHs   

kkk sxx 1 ; 

)()( 1 kkk xfxfy   ; 

Actualizează kH ; 

- Formula de actualizare a lui kH : 
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Testul de oprire a iterației 

epsn  |||| )1(
x  sau epsk |||| s ; 

Număr de iterații (n sau k) nlim  
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